SIEMENS 4626

Servopohony vzducho- GBB13...1
technickych klapek GBB33...1

Rotac¢ni provedeni, tfipolohova regulace,
napajeni 24V~ nebo 230V~

Elektrické servopohony, jmenovity kroutici moment 20 Nm, napajeci napéti 24V~
nebo 230V~ tfripolohova regulace, pracovni rozsah mechanicky nastavitelny mezi
0...90°, zapojené pripojovaci kabely o délce 0,9 m.

Riizna provedeni s nastavitelnymi pomocnymi spinaci pro realizaci doplitkovych
funkci a potenciometr pro indikaci polohy.

Pouziti Pro ovladani vzduchotechnickych klapek v zafizenich s konstantnim nebo promé&nnym
mnozstvim vzduchu (VAV)

e pfi poZzadovaném jmenovitém krouticim momentu 20 Nm, tj. pro plochu klapek az do
3 m? (zavisi na velikosti treni)

* idealni pro modula¢ni tfipolohové nebo dvoupolohové regulatory (napf. vstupni
vzduchotechnické klapky, protipozarni klapky, atd.)

Funkce
Zakladni funkce
Otacivy pohyb Smysl otaceni (doleva nebo doprava) zavisi na elektrické regulaci.
Po pfipojeni napajeciho napéti 24V~ nebo 230V~ se servopohon za¢ne otacet.

TFipolohova regulace PFipojena klapka muze byt ovladana pfislusnou regulaci servopohonu:
« Klapka se otvira (0° = 90°)
e Klapka se zavira (90° = 0°)
Klapka zlistava v souc¢asné poloze

Havarijni funkce V pfipadé trvalého povelu na pohyb jednim smérem po dobu asi 200 s se pohon vypne.

Indikace polohy Uhel nato&eni klapky je zobrazovan zfetelnym indikatorem polohy umisténym na
objimce osy klapky.

Rucni ovladani Pro ruéni nastaveni servopohonu nebo vzduchotechnickych klapek musi byt pfevodovy
mechanismus uvolnén stisknutim tlacitka ,PUSH". Viz ,Provozni a nastavovaci prvky*
v kapitole ,Mechanické reSeni*.
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Mechanické omezeni uhlu
otaceni

RozsSifené funkce
Pomocné nastavitelné

spinace

Elektricka indikace polohy

Prehled typt

Dodavky

PrisluSenstvi

Pfipojovaci kabely

Upozornéni

Kompatibilita

Technické reSeni

Pohonny motor

Uhel nato&eni objimky osy klapky Ize nastavit v rozmezi 0° az 90° s krokem 5°.

Pomocné spinace slouzi pro doplfikové funkce. Spinaci meze spinacl A a B (jedna pro
kazdy prepinac€) Ize nezavisle nastavit v rozsahu 0°...90° s krokem 5°.

Viz také ,Technické feSeni®, ,Uvedeni do provozu“ a ,Schema servopohonu®.

Vestavény potenciometr mize byt pfipojen k napéti jako ovlada¢ polohy, viz. “Technické
parametry”. Pfipojené napéti je umérné uhlu nato€eni servopohonu.

Napajeci napéti

24V ~ 230V ~
Standardni provedeni | S pomocnymi spinaci Standardni S pomocnymi
a ovladagem polohy provedeni spinaci a
ovlada¢em polohy
GBB131.1E GBB135.1E GBB331.1E GBB335.1E

Vzhledem k riznym moznostem pfi montazi servopohonu z hlediska délky osy klapky se
osova objimka s indikatorem polohy a montazni soucasti dodavaji v nesmontova-ném
stavu.

Pro prfevedeni rotacniho pohybu na linearni zdvih je uréeno nasledujici pfisluSenstvi:

» Linearni sada (montazni deska s externim loziskem) ASK71.1
* Linearni sada (paka) ASK71.3
» Linearni sada (paka a montazni deska) ASK71.4

Servopohon je dodavan se zapojenymi pfipojovacimi kabely o délce 0,9 m.

Pomocné spinaCe nemohou byt pridany dodate¢né. Vénujte proto pozornost
spravnému typovému urceni servopohonu jiz pfi objednavce.

Tyto servopohony mohou byt pfipojeny ke v8em regulacnim a Fidicim zafizenim
s tfipolohovym vystupem na urovni 24V~ nebo 230V~.

Reverzni synchronni motor umoZzruje pfesnou regulaci otacek a kontrolu krouticiho
momentu nutnou pro ochranu servopohonu i klapky.
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NastaviteIné pomocné
spinace

(jen u vybranych typt
servopohon()

Upozornéni

Mechanické reseni
Zakladni soucasti

Kryt

Prevodové ustroji

Nastaveni servopohonu
vyrobcem

Ruéni nastaveni

Samostredici osova
objimka

Mechanické omezeni Uhlu
natoéeni

Montazni tfrmen
Elektrické pfipojeni

Volitelné soucasti

Pomocné spinace

Potenciometr pro indikaci
polohy

Nakres ukazuje moznosti nastaveni spinacich mezi pomocnych spinac¢d A a B vig¢i thlu
natoceni.

Montazni poloha

. 5
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Rozsahy nastaveni
pro spinaCe AaB

Nastavovaci tocitka pomocnych spinacl se otaceji spoleéné se servopohonem. Jejich
stupnice proto plati pouze tehdy, je-li servopohon v nulové poloze (pohyb ve sméru
otaceni hodinovych rucicek).

Robustni, lehky celokovovy kryt z hliniku litého pod tlakem zaru€uje dlouhou Zivotnost
servopohonu i v extrémnich provoznich podminkach.

Bezudrzbove, nehluéné prevody s ochranou proti pfetizeni a zablokovani po celou dobu
Zivotnosti servopohonu.

Servopohon je vyrobcem nastaven na +2,5 mm, coz zajiStuje dobrou tésnost vzducho-
technickych klapek.

Servopohon muzete nastavit rué¢né po stisku tlacitka “PUSH”.

Servopohon se napojuje k osam rGznych prdméra a tvart (Etvercova, kulata) pomoci
jediného Sroubu diky patentovanému feSeni objimky.

Podle montazni délky osy klapky vlozte osovou objimku do drazkovaného otvoru v téle
servopohonu. Je-li osa klapky kratka, umistuje se objimka na stranu

ke vzduchotechnickému potrubi. Spojka osové objimky a drzak osy jsou spojeny
dvoustrannym prevodovym ustrojim.

Uhel nato&eni klapky Ize v rozmezi 0...90° omezit v krocich po 5°.

Montazni tfmen se stfedicim ¢epem slouzi k fixaci servopohonu a k zachyceni
krouticiho momentu.

VSechny servopohony jsou dodavany se zapojenymi pfipojovacimi kabely o délce 0,9 m.

Pro zajisténi doplrikovych funkci mohou byt na €elni strané servopohonu pod otvorem
pro osovou objimku osazeny ovladace pomocnych spinacli A a B.

Potenciometr byl vestavén jako ovlada¢ polohy pro elektrickou indikaci polohy klapky.
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Nastavovaci a provozni Viz také ,Technické FeSeni“ a ,Uvedeni do provozu“ v tomto katalogovém listu.
prvky

Kryt
Stupnice 0°...90°
Kabel ovladace polohy
Kabel napajeciho napéti
Kabel pomocnych spinacu
Tlagitko uvolnéni
pfevodového ustroji
7,8 Tocitka pomocnych
spinaci AaB
9 Indikator polohy

10 Samostiedici osova
objimka

oD O WN -

00 [ 00| j oo []TOO

4626221

11 Pojistka osové objimky
12 Distanéni krouzek
indikatoru polohy

13 Montazni tfimen
Usporadani osové objimky
pfi dostatecné délce osy
klapky

4626223
4626725

o

Uspofadani osové objimky

pii kratké ose klapky 10 -
12 —
3 g
P &
g <
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Projektovani

Rozsah pouziti

A

g Napajeni 24V~
ﬁ Napajeni 230V~

Pomocné spinace
A, B

@ Upozornéni

Elektrické paralelni
spojeni servopohonl

Pocet servopohont

Vzorec

Navrh
transformatord 24V~

Zapojeni a uvedeni do
provozu

Systémové podklady pouzitého fidiciho systému obsahuji zpravidla pozadavky na
projektovani. Pfed montazi, zapojenim a uvedenim do provozu se s nimi seznamte a
zvlastni pozornost vénujte vSem bezpeénostnim predpisim.

Tyto servopohony mohou byt pouzity pouze v aplikacich, které jsou uvedeny

v systémovych podkladech pouzitého fidiciho systému. Navic musi byt spinény
pozadavky a vlastnosti servopohonu uvedené na titulni strané tohoto katalogového listu
(tuénym pismem) a v kapitolach ,Pouziti“, ,Projektovani a ,Technické parametry*.

VSechny odstavce oznacené timto vystraznym trojuhelnikem obsahuji dodate¢né
bezpec&nostni informace a omezeni, ktera musi byt za vSech okolnosti dodrzena, aby
nedoslo ke zranéni osob nebo zni€eni zafizeni.

Tyto servopohony smi byt pouZzity pouze ve spojeni s bezpeénym malym napétim
(SELV/PELV) v souladu s EN 60 730.

Tyto servopohony jsou opatfeny dvojitou izolaci a neumozniuji pfipojeni ochranného
zemniciho vodice.

Pro pomocné spinace A a B pouzijte bud’ jen sitové nebo jen malé napéti.
Nepouzivejte obé napéti soucasné! Pfipojeni riznych fazi je mozné.

Neotvirejte servopohon!

Elektrické paralelni spojeni servopohon( stejného typu je pfipustné, pokud je napajeci
napéti v pozadované toleranci. Je ale nutné pocitat i s poklesem napéti na pfivodnich
vodicich.

PFi pouziti typl SQE...1 nebo SQR...1 je paralelni spojeni mozné pouze pres relé.

Pocet pouzitych servopohonu zavisi na nékolika Cinitelich. Poté co se od vyrobce klapky
dozvite &initel krouticiho momentu pro danou fadu klapek (Nm/m?) a uréite poZzadovnou
plochu klapky, vypocitejte kroutici moment dané klapky podle nasledujiciho vzorce:

Celkovy kroutici moment = €initel krouticiho momentu x plocha klapky

Celkové mnozstvi pouzitych servopohonu pak vypocitate podle vzorce:

Celkovy pozadovany moment

Pocet servopohont = -
BF ' x moment servopohonu

Bezpecnostni faktor: Pfi vypoctu mnoZstvi potfebnych servopohont by mél byt tento faktor zapocitan pro
eliminaci nepfedpovidatelnych vlivl, jako napf. starnuti klapky atd. Doporu¢eny bezpecnostni faktor je
0,80.

» Pouzivejte bezpe¢né oddélovaci transformatory s dvojitou izolaci v souladu
s EN 60 742; transformatory musi byt ur€eny pro trvaly provoz.

« Dodrzte i bezpeCnostni pfedpisy a nafizeni tykajici se dimenzovani a ochrany
transformatort platna v Ceské republice.

» Vykon transformatoru uréete sectenim pfikonl vSech pouzitych servopohon( ve VA.

Viz ,Uvedeni do provozu“ a ,Elektrické schema“ v tomto katalogovém listu a pfislusny
projekt VZT zafizeni.
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Montaz
Montazni pokyny

Montazni trmen

Osa klapky
Montazni poloha

Nastaveni servopohonu
vyrobcem

Ruéni nastaveni

Mechanické omezeni
Uhlu nato¢eni

Montazni sady pro pfevod
na linearni zdvih

Uvedeni do provozu
Podklady

Vychozi podminky

Mechanicka kontrola

Elektricka kontrola

Veskeré pokyny a kroky pro spravnou pfipravu a montaz servopohonu jsou uvedeny

v dokumentu Montazni pokyny M4613 dodaném se servopohonem. Osova objimka ani
ostatni jednotlivé ¢asti nejsou dodavany ve smontovaném stavu, protoze jejich

montaz zavisi na délce osy klapky. Viz také ,Mechanické feseni“ v tomto katalogovém
listu.

Jestlize montujete servopohon pfimo na osu klapky, je nutné pouzit montazni tfrmen. Je
nutné dbat na to, aby spojeni jeho stfediciho ¢epu s télem servopohonu bylo dostatecné
a zarucené.

Informace o minimalni délce a priiméru osy klapky jsou uvedeny v ,Technickych
parametrech®.

Montazni polohu zvolte tak, aby byly snadno pfistupné kabely i nastavovaci prvky. Viz
také ,Rozméry “.

Servopohon je dodavan s nastavenim +2,5 mm, které zajisStuje dostate¢nou silu pro
zavreni vzduchotechnické klapky.

Pro zajiSténi dobré tésnosti klapek a pfesné spinaci polohy spinact A a B muze byt
servopohon osazen osovou objimkou a indikatorem polohy pouze v souladu
s montaznimi pokyny.

V pfipadé potfeby muzete mechanicky omezit Uhel nato¢eni klapky po 5° krocich
v celém rozsahu pouhym nastavenim polohy osové objimky.

Montazni sady popsané v ,Prehledu typu*, které se pouzivaji pro pfevod otacivého
pohybu na linearni zdvih, se montuji podle samostatného montazniho navodu.

VeSkeré pokyny potfebné k uvedeni do provozu jsou obsazeny v téchto dokumentech:
» Tento katalogovy list (4626)

*  Montazni navod M4613

* Projekt

Zkontrolujte, zda jsou splnény podminky uvedené v ,Technickych parametrech®.

» Ovéfte spravnost montaze a ujistéte se, Ze jsou splnény i specifické pozadavky
na zafizeni. Ujistéte se, ze klapky jsou v poloze ,zavieno“ skutecné tésné uzavieny.

» Zkontrolujte upevnéni a fixaci servopohonu z hlediska vyvozovaného krouticiho
momentu.

» Zkontrolujte smysl otaceni: po stisku tlacitka “PUSH” musi byt klapky schopny
pohybu.

» Zkontrolujte zapojeni kabell podle schematu (viz “Schema pfipojeni”).
* Napajeci napéti 24VO(SELV/PELV) nebo 230VOmusi byt v povolenych mezich.
» Kontrola funk&nosti:
Regulacni signal 24V O
— mezi vodi¢i 1-6: Servopohon se otaci ve sméru hodinovych rucicek.
- mezi vodi¢i 1-7: Servopohon se otaci proti sméru hodinovych rucicek.
Regulacni signal 230V O
— mezi vodi€i 6-4: Servopohon se otaci ve sméru hodinovych rucicek.
- mezi vodi€i 7-4: Servopohon se otaci proti sméru hodinovych rucicek.
Pokud neni pfipojen regulacni signal, zGstava servopohon v souc¢asné poloze.
» Indikace polohy méfenim odporu potenciometru, zatimco se servopohon otaci po
draze 0...90°.

» Zkontrolujte spinani pomocnych spinacich kontaktt ,A" a ,B* v nastavenych
polohach.

CM2N4626CZ / 03.1997
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Nastaveni pomocnych
spinacu A a B od vyrobce
(viz. ,Technické feSeni®)

Upozornéni

Technické parametry

Napajeni 24V0O
GBB131.1E a GBB135.1E

Napdjeni 230vO
GBB331.1E a GBB335.1E

Pomocné spinace
GBB135.1E a GBB335.1E

Indikator polohy (potenciometr)
GBB135.1E a GBB335.1E

Pfipojovaci kabely

Mechanické parametry

Pomocné spinace jsou vyrobcem nastaveny na sepnuti pfi téchto hodnotach uhlu

natocéeni:

Spinac¢ A: udhlu natoc¢eni 5°
Spina¢ B: uhlu nato¢eni 85°

Pro zménu nastaveni téchto mezi pouzijte Sroubovak a nastavovaci prvky na téle

servopohonu.

Nastaveni provadéjte pouze pfi poloze servopohonu v ,0°“ (smér pohybu hodinovych

rucicek).

Napajeci napéti
Regulaéni signal 24V O(vodice 1-6), ve sméru pohybu hodinovych rugi¢ek
Regulaéni signal 24V O(vodice 1-7), proti sméru pohybu hodinovych ruciéek
Bezpecné malé napéti (SELV/PELV) v souladu s
Pozadavky na ext. bezpe¢ny oddélovaci transformator (trvaly provoz) dle
Pojistky na pfivodu, externi
Kmitocet sité
PFikon:v pohybu
v klidu (Usporna funkce)

24V0O+ 20%

EN 60 730
EN 60 742
max. 10A

50 /60 Hz
5VA/5W

1VA/0,5W (po > 200 s)

Napajeci napéti
Regulaéni signal 230V O(vodice 6-4), ve sméru pohybu hodinovych ruciéek
Regulaéni signal 230V O(vodice 7-4), proti sméru pohybu hodinovych rugic¢ek
Pojistky na pfivodu, externi
Kmitocet sité
PFikon:v pohybu

230vVO+ 10%

max. 10A
50 /60 Hz
8VA/5W

v klidu 6 VA/0,5W (po > 200 s)
Zatizitelnost kontaktd 6A ohm., 2A ind.
Zivotnost: 6A ohm., 2A ind. 10* sepnuti

5A ohm., 1A ind. 5 x 10* sepnuti
bez zatéze 10° sepnuti
Napéti 24..230vV0
Elektricka pevnost pomocného spinace ke krytu 4 kvO
Rozsah nastaveni pomocnych kontakt( 5°...85°
Nastavovaci krok 5°
Spinaci hystereze 2°
Nastaveni od vyrobce:

Spina¢ A 5°

Spina¢ B 85°
Odpor (vodice P1-P2) 0...1000 Q
Zatéz <1W
Maximalni proud bézcem <1mA
Elektricka pevnost potenciometru ke krytu 500V O
Kabel napajeciho napéti 24V (vodice 1, 6, 7) / 230V (vodice 4, 6, 7) 3x 0,75 mm?
Kabel k pomocnym spinac¢im (vodice S1...S6) 6 x 0,75 mm?
Kabel k potenciometru (vodice P1, P2, P3) 3x0,75 mm?
Jmenovity kroutici moment 20 Nm
Minimalni pfidrzny kroutici moment (s pfitomnosti napajeciho napéti) >20 Nm
Minimalni pfidrzny kroutici moment (bez pfitomnosti napajeciho napéti) >20 Nm
Maximalni kroutici moment <30 Nm
Jmenovity uhel otaceni (s ukazatelem polohy) 90°
Maximalni uhel otageni (mechanicky omezeny) 95°
Prestavna doba do jmenovitého Ghlu 90° Napajeni motoru 50 Hz 150 s

Napajeni motoru 60 Hz 125s

Smysl otaceni (je uréen regulacnim signalem na 6 nebo 7)

Mechanicka Zivotnost
Rozméry osy klapky
Vélcova
Ctvercova
Min. délka
Max. tvrdost osy
Rozméry servopohonu
Hmotnost

ve sméru / proti sméru
otaceni hod. rucicek
10° cyklt

8...25,6 mm
6...18 mm

20 mm

<400 HV

viz ,Rozméry*
2 kg

Siemens Building Technologies
Landis & Staefa Division

CM2N4626CZ / 03.1997
7110



Prostredi

Stupen kryti
CE - normy

Normy vyrobku

Elektromagneticka kompatibilita

Elektrické schema

Schema servopohonu

GBB131.1E
GBB135.1E

GBB331.1E
GBB335.1E

Skladovani IEC 721-3-2
Klimatické podminky TFida 2K3
Teplota -32..470 °C
Vlhkost < 95% rel.vihk.
Mechanické podminky TFida 2M2

Provoz IEC 721-3-3
Klimatické podminky TFida 3K5
Teplota -32...455 °C
Vlhkost (nekondenzujici) < 95% rel.vlhk.

Stuperi kryti podle EN 60 529 IP 44

V souladu s nafizenimi vydanymi Evropskou Unii
Elektromagneticka kompatibilita (EMC) 89/336/EEC
Predpisy pro malé napéti 73/23/EEC

Automaticka elektricka regulacni a Fidici zafizeni

pro domaci pouZziti a jiné aplikace (Typ 1) EN 60 730

Uroveri vyzafovani EN 50 081-1

Odolnost proti ruseni EN 50 082-2

ACOV 0...1000 ©Q AC24V..230V/6(2)A 24VO (SELV/PELV)
vy A v v
GBB13...16 |7 f P1 |P2 |P3 ! S1 S4
clg 1izlg | 1 = =
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: 100%: A B
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I |
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Znaceni kabell

Schema pripojeni

GBB131.1E
GBB135.1E

GBB331.1E
GBB335.1E

VSechny vodiCe jsou barevné odliSeny a oznaceny.

Pripojovaci Oznaéeni |Popis Barva Oznaceni
kabel vodice svorek LG
Pohony 24VD 1 Napajeni 24V0 gervena G
6 Regulaéni signal 24V 0O(0V), ve |purpurova Y1
sméru otaceni hod. ruciek
7 Regulaéni signal 24V 0O(0V), oranzova Y2
proti sméru otaceni hod. rucic¢ek
Pohony 230 VO 4 Nulovy vodi¢ modra N
6 Regulaéni signal 230V O, ve cerna Y1
sméru otaceni hod. rucicek
7 Regulaéni signal 230V O, proti  |bila Y2
sméru otaceni hod. ruciCek
Pomocné S1 Spinac A vstup Seda / Cervena Q11
spinace S2 Spina¢ A normalné sepnuty Seda / modra Q12
S3 Spina¢ A normalné rozepnuty Seda / rGZzova Q14
S4 Spinaé B vstup cerna / Cervena Q21
S5 Spina¢ B normalné sepnuty ¢erna / modra Q22
S6 Spina¢ B normalné rozepnuty ¢erna / rizova Q24
Ovlada¢ polohy P1 Potenciometr 0...100% (P1-P2) |bila / ervena
P2 Snimac potenciometru bila / modra
P3 Potenciometr 100...0% (P3-P2) |bila/ rdzova c
24 VO(SELV/PELV)
sP
/=
(©) //
77) i
1l
(GO) (1) (Y2)y/ N
> H
3
g 6 |7 P1|P2 [P3 S1 S4
BB N Regulator
L. Y Servopohon GBB13...,
v 3-polohovy, 24 VO
1 [s2 |s3 [ss [s6 SP  Napéajeni systému 24 VO
- SN Systémova nula
SN €
230v0O
L
/L
© I
Y7 i
/I
N ) N
> [
b=3
&
g 6 |7 P1|P2 |P3 S1 S4
GBB33... N Regulator
— Y Servopohon GBB33...,
7 o Tss TosTes Y 3-polohovy, 230 VO
3 L Fazovy vodi¢ 230 V O
N § N  Nulovy vodi¢
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